PARKON 2023, 25-27.10.2023., Vrdnik

Uticaj pojave samovozecih automobila
na industriju parkiranja
Prof. dr Stevan Stankovski

Fakultet tehnickih nauka u Novom Sadu

1/21



PARKON 2023, 25-27.10.2023., Vrdnik

Sta je samovozeci automobil?
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Samovozec¢i automobil, poznat 1 kao autonomno vozilo
Il automobil bez vozaca, je vozilo koje moze da se
kretati bez direktnog upravljanja od strane ljudskog
vozaca.

Ovi automobili koriste razli¢ite senzore, kamere, lidare,
radare 1 softver za detekciju okoline | donoSenje odluka
0 voznji, ¢ime zamenjuju tradicionalnog vozaca.

Samovozec¢i automobili se razvijaju radi poboljSanja
bezbednosti na putevima, smanjenja saobracajnih guzvi
| optimizacije upotrebe vozila. Takode se o¢ekuje da e
promeniti naéin na koji se ljudi prevoze | koriste vozila,
otvarajuéi nove mogucnosti za mobilnost u buduénosti.
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Samovozeca automobil/vozila.
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' Samovozeéi automobili obi¢no se klasifikuju prema nivoima autonomije, cesto '

koriste¢i SAE (Society of Automotive Engineers) skalu koja ima pet nivoa:

Nivo 0: Potpuno ru¢no upravljanje vozilom. Ovo je tradicionalni automobil gde je ljudski
voza¢ odgovoran za sve aspekte voznje.

Nivo 1: Delimi¢na asistencija vozaca. Automobil moze da pruzi neke asistencije
vozacu, kao §to su kontrola brzine ili asistencija pri odrzavanju trake, ali vozac
mora ostati angaZovan I spremno upravljati vozilom.

Nivo 2: Delimi¢éna automatizacija. Automobil moze preuzeti kontrolu nad
odredenim aspektima voznje, kao Sto je upravljanje i kontrola brzine, ali vozaé¢
treba da bude prisutan i spreman da preuzme kontrolu u svakom trenutku.

Nivo 3: Niska (uslovna) automatizacija. Automobil mozZe da upravlja svim
aspektima voznje u odredenim uslovima, ali voza¢ treba biti prisutan i moze
preuzeti kontrolu kada se zahteva.

Nivo 4: Visoka automatizacija. Automobil moze samostalno upravljati vozilom u
vecini situacija, bez prisustva vozaca. Voza¢ moZe preuzeti kontrolu samo u
posebnim situacijama.

Nivo 5: Potpuna automatizacija. Ovo je potpuno samovozeéi automobil koji nema
potrebu za prisustvom vezaca. On moze samostalno upravljati vozilom u svim
uslovima i situacijama.
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' Prva razmisljanja u stvaranju samovozeé¢ih automobila potic¢u iz 1901. godine

L -

Stanley Steamer Runabout
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' Tokom 20. veka, razvoj senzora 1 radara doprineo je unapredenju tehnologije za '

samovozece automobile. Ovi uredaji omogucavaju vozilima da detektuju prepreke i
druge vozilja na putu.

Americka agencija za napredne odbrambene istrazivacke projekte (DARPA)
organizovala je niz takmicenja, poznatih kao ""DARPA Grand Challenge,” od 2004. do
2007. godine. Timovi su se takmicili u razvoju autonomnih vozila koja bi presla velike
udaljenosti u pustinjskim uslovima.

Google, kasnije postao Alphabet, pokrenuo je jedan od najpoznatijih projekata
samovozec¢ih automobila 2009. godine. Googleov autonomni automobil koristio je
razlicite senzore i sofisticiran softver za voznju bez ljudskog upravljanja.

Pocetkom 2010-ih, prvi komercijalno dostupni automobili s autonomnim funkcijama, kao
Sto su Teslin Model S i Model 3, postali su dostupni na trzistu. Ovi automobili mogu
delimi¢no da se voze bez ljudske intervencije.

Vlade i regulatorne agencije Sirom sveta razvijaju zakonodavni okvir za samovozeée
automobile, kako bi postavile standarde za bezbednost i odgovornost.

Samovozeé¢i automobili su prosli kroz intenzivno testiranje na putevima, ukljucujudi |
testiranje u razlic¢itim uslovima, gradskom saobraéaju i autoputevima.

Samovozeci automobili i dalje prolaze kroz razvoj i testiranje, a razli¢iti nivoi autonomije
su dostupni na trziStu. Industrija se trudi da resi tehnicke, pravne i eticke izazove vezane
za ovu tehnologiju.
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Senzori za prepoznavanje prisustva automobila u asfaltu.
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Senzori za prepoznavanje prisustva automobila u asfaltu.

13/21



PARKON 2023, 25-27.10.2023., Vrdnik

Q

=
; e

\: Sensor Circ 360

Opticko (ultrazvucno) prepoznavanje zauzetosti parking mesta.
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Informacioni displej.
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Punjaci za elektri¢ne automobile Zicani/bezi¢ni
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Pojava samovozecih automobila ima potencijal da znacajno utice na industriju
parkiranja. Evo nekoliko nacina na koje bi se ta promena mogla odraziti:

- Smanjenje potrebe za parkiranjem u blizini odredista: Samovozec¢i automobili
mogu da budu deo sistema deljenja prevoza ili taksi usluga, sto bi moglo smanjiti
potrebu da pojedinci sami parkiraju svoje automobile na mestima kao §to su
poslovni centri ili trzni centri. To bi moglo osloboditi prostor i smanjiti guzve u veé
opterecenim urbanim podrucjima.

- Optimizacija iskoriS¢enja postoje¢ih parking prostora: Samovozeéi automobili
mogu preciznije parkirati vozila i bolje iskoristiti raspolozivi prostor. Ovo bi moglo
povecati kapacitet postojec¢ih parkinga i smanjiti potrebu za izgradnjom novih.

- Smanjenje potrebe za parkiranjem u centru grada: Samovozeéi automobili mogu
da se parkiraju na periferiji gradova ili na mestima koja nisu u sredistu grada.
Putnici bi se zatim mogli prevesti do svojih odredista taksi ili drugim prevoznim
sredstvima, ¢ime bi se smanjila potreba za skupim parking mestima u centru grada.
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- Veée udobnosti 1 funkcionalnosti parkinga: Samovozeéi automobili mogu da se
precizno parkiraju, bez potrebe za Sirom otvorenim vratima ili rastavljanjem
prepreka. Ovo bi moglo poveéati udobnost prilikom izlaska iz vozila i olaksati
pristup automobilima parkiranim u uskim prostorima.

- Promena modela poslovanja: Samovozeci automobili bi mogli da promene nacin na
koji se parkiranje naplacuje. Na primer, voza¢i bi mozda pladali samo vreme
provedeno u vozilu, a ne i za vreme provedeno na parking mestu. Ovo bi moglo
uticati na prihode komercijalnih parkinga.

- Razvoj smart parkinga: Samovozeéi automobili mogu komunicirati sa
infrastrukturom i drugim vozilima, §to moze olaksati proces parkiranja i smanjiti
potrebu za manuelnim upravljanjem vozilima u potrazi za parking mestom. Ovo bi
moglo dovesti do razvoja pametnih parking sistema koji optimizuju iskoris¢enje
prostora.

- Smanjenje potrebe za podzemnim parkingom: Samovozec¢i automobili ne
zahtevaju pristup vozaca, pa bi se mogli parkirati u garazama ili skladiStima sa
manje prostora za manevrisanje, §to bi moglo smanjiti potrebu za skupim
podzemnim parkingom.
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Zakljudak
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UticaJ] samovoze¢ih automobila na industriju
parkiranja ¢e zavisiti od mnogo faktora, ukljuc¢ujuéi
prihvacenost ovih vozila, regulativni okviri,
Infrastrukturni razvoj 1 Inovacije u tehnologiji.
Promene u iIndustriji parkiranja ¢e se verovatno
odvijati postepeno kako se ova tehnologija sve vise
integriSe U svakodnevni saobracaj.
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Hvala na paznji!
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